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1. FINALITES DE L’UNITE D’ENSEIGNEMENT
1.1. Finalités générales

Dans le respect de l'article 7 du décret de la Communauté française du 16 avril 1991 organisant l'enseignement de promotion sociale, cette unité d’enseignement doit :

· concourir à l'épanouissement individuel en promouvant une meilleure insertion professionnelle, sociale, scolaire et culturelle ;

· répondre aux besoins et demandes en formation émanant des entreprises, des administrations, de l'enseignement et d'une manière générale des milieux socio-économiques et culturels.

1.2. Finalités particulières

L’unité d’enseignement vise à construire le socle de compétences de base nécessaire à l’étude de l’asservissement des systèmes linéaires.

Dans cette unité d’enseignement, on s'attachera à développer les capacités d'interpréter physiquement les phénomènes étudiés.

2. CAPACITES PREALABLES REQUISES

2.1. Capacités

L’étudiant sera capable :

en mathématique appliquée au domaine technique,

· de multiplier et de diviser des nombres complexes en employant la forme exponentielle ;

· de décomposer un signal périodique simple en série de Fourier ;

· de rechercher des solutions particulières d'équations différentielles du 1er et du 2ème ordre par calcul opérationnel ;

· d’utiliser la transformée en Z dans une application simple ;

en électricité et électronique générales,

· de définir le mode de fonctionnement des circuits ;

· de réaliser les circuits correspondants ;

· de choisir des appareils de mesure ;

· d’effectuer des mesures de grandeurs de base ;

· d’interpréter des résultats.

2.2. Titres pouvant en tenir lieu

Attestations de réussite des unités d’enseignement “MATHÉMATIQUE APPLIQUÉE AU DOMAINE TECHNIQUE” et “ELECTRICITÉ ET ÉLECTRONIQUE GÉNÉRALES” de l’enseignement supérieur de type court.

3. HORAIRE MINIMUM DE L'UNITE D’ENSEIGNEMENT
	3.1. Dénomination des cours
	Classement
	Code U
	Nombre de périodes

	Capteurs et interfaces
	CT
	J
	16

	Asservissement des systèmes linéaires
	CT
	J
	56

	Laboratoire d’asservissement des systèmes linéaires
	CT
	E
	56

	3.2. Part d'autonomie
	
	P
	32

	Total des périodes
	
	
	160


4. Programme 

4.1. Capteurs et interfaces

L’étudiant sera capable :

· d’expliciter le fonctionnement et les caractéristiques (sensibilité, linéarité, précision, …) de capteurs permettant de transformer des grandeurs physiques quelconques (mécanique, acoustique, optique, chaleur, …) en grandeurs électriques ainsi que des ponts de mesure ;

· d’appliquer les équations aux dimensions et le système international d’unités ;

· d’expliquer la méthode permettant le choix d’un capteur en fonction de son environnement.

4.2. Asservissement des systèmes linéaires

L’étudiant sera capable :

· de définir et de déterminer la stabilité et la précision des systèmes linéaires asservis, à savoir :

· définir, identifier et caractériser les systèmes asservis et régulés (notamment la  réduction d'un système asservi quelconque à un système asservi à réaction unitaire) ;

· caractériser l’influence des retards ;

· définir, identifier et caractériser des systèmes du 1er ordre, du 2ème ordre ;

· définir, identifier et caractériser les dispositifs tout ou rien, proportionnel, intégrateur, dérivateur.

4.3. Laboratoire d’asservissement des systèmes linéaires

L'étudiant sera capable :

· de mettre en œuvre les différents types de capteurs ;

· d’interpréter les courbes donnant le comportement de ces différents capteurs ;

· de prédéterminer et de vérifier expérimentalement le fonctionnement de systèmes linéaires asservis et régulés ;

· de modifier le comportement d’un système linéaire asservi en utilisant des régulateurs industriels.

5. ACQUIS D’APPRENTISSAGE
Pour atteindre le seuil de réussite, l'étudiant sera capable :

· de choisir un capteur devant intervenir dans un processus donné ;

· de relever les caractéristiques principales d’un système linéaire ;

· de vérifier l’action d’un correcteur sur la précision et la stabilité d’un système linéaire asservi.

Pour la détermination du degré de maîtrise, il sera tenu compte des critères suivants :

· la pertinence du choix du capteur dans le processus ;

· le degré de précision des relevés effectués ;

· l’explication de l’action du correcteur sur le système linéaire asservi.

6. CHARGÉ DE COURS

Le chargé de cours sera un enseignant.

7. CONSTITUTION DES GROUPES OU REGROUPEMENT

Aucune recommandation particulière, à l’exception du “Laboratoire d’asservissement des systèmes linéaires” pour lequel il n’y aura pas plus de deux étudiants par poste de travail.
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